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Introduction

1.速度比较，相较于检测+识别的两
个单独的任务，把它们联合在一起使
用速度更快

2.另一个问题是两个任务分开完成忽
略了在检测和识别中共享的视觉线索
中的相关性。单个检测网络不能由来
自文本识别的标签监督。



Overall architecture



text detection branch

• 使用一层卷积进行输出6个通道，1个通道是score map，计算每
个像素表示对应于原图中像素为文字的概率值。4个通道预测它
到包含这个像素点的边界框的上、下、左、右边的距离。1个通
道预测边界框的方向。正样本应用阈值过滤和NMS，可以得到最
后的检测结果。



ROIRotate
• RoIRotate将原本多方向的边界
框进行仿射变换到x，y标准坐标
系中。这样一来端到端的训练
就变成了可能。对每个ground-
true区域分别使用仿射变换到共
享特征图上，获得文本区域标
准的水平特征图。



Loss function

• Lossdetection

• Loss recognition



Training

• Data augmentation

• OHEM



Conclusion

Test on TITAN-XP GPU

FOTS RT : resnet 50 -> resnet 34
FOTS MS: Multi-scale training

Contribution:
1.共享卷积特征
2.引入ROIRotate
3.速度和精度都优于之前的方法





Thank you !


